52D ™ Pour le sautage intelligent :

Captez les deplacements et Optimisez vos teneurs

Présentation d’une nouvelle technologie de mesure directe, sans {ils,
totalement intégrée.

Par :

YNKZ" « EXTEK
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LILYNKZ™

INSTRUMENTS

Lynkz Instruments est basée a Amos depuis 2018.

Concoit et produit des capteurs sans fils (IOT)pour les minieres et les
équipementiers.

Totalement integree a l'existant, déeploiement facile, sans logiciel et
sans affecter le flux de travail.

Clients: =\ MQ ELEVRA CHAMPION IRON £

AGNICO EAGLE |, = ompany Lithium Amérique duNord | @ C h N @ SU b

[C\I)x EXTEK g

Présente par : Alexandre Brunet, ing.

Soluroc

INNOVATIVE WEAR SOLUTIONS
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Extek Services Miniers offre des services de gestion de projets ou de consells
techniques indépendants aupres de l'industrie miniere et de la construction.

Extek, entre autres, s’est impliquée depuis un an dans I’'ajout de fonctionnalités ainsi que
dans le déploiement aupres de Elevra (Sayona).

Clients :

d w E%‘é{ﬁ%’x jlo finto

CORPORATION Lithium Amérique du Nord

groupe deric

Présenté par : Gabriel Beaupre, ing. 2360 sﬁ:ﬁﬁ%ﬁgg)



LILYNKZ™

INSTRUMENTS

M. Alexandre Brunet, ing.

- Il a passé plus de 20 ans sur les projets de construction ou
d’amélioration d’'infrastructure miniere. Il a participé et dirigeé a de
nombreux projets d’envergure au Canada et ailleurs.

- Son champ expériences et competences varie, tant sur le terrain que
dans les bureaux de génie-consell, I’a mené a connaitre une bonne
majorite des disciplines qui constitue I'industrie miniere.

- C’est ce qu’ll met a contribution chez Lynkz Instruments pour la
conception et I'intégration de leur technologie a succes.

30 Octobre 2025
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M. Gabriel Beaupré, ing.

+ Il ceuvre depuis pres de 30 ans dans le domaine des explosifs
commerclaux et dans des secteurs connexes. Pendant cette période, il a
acquis une maitrise des explosiis, tant en termes de production que
d’utilisation, dans le contexte des activités minieres.

- Il a participé a plusieurs projets de construction, réefection et mise en
service d’unites de production.

- Au cours des dernieres annees, 1l a rempli plusieurs mandats
d’impartition en génie minier aupres d’entreprises minieres etablies. Il a
également effectué plusieurs mandats d’implantation,
d'accompagnement ou redressement en ingenierie liee aux operations

de forage-sautage. 30 Octobre 2025
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| s Enjeux

@ Reconciliation du bloc modele et volume de production

eMaitrise et consistance de la granulometrie résultante

eReéduction de la dilution

@Plus de tonnage, minerai moins concentré

@Economie d’énergie

e Précision et flabllité dans les modeles et les données

@ Iracablilite et controle des deplacements
- 30 Octobre 2025
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Une solution concrete et directe

@ Le seul dispositif sur le marché a enregistrer des informations durant un sautage

@ Envol un vecteur de deplacement, acceleratlon |n|t|ale confirmation position,
tracabillite ..

‘:.

@Signal traversant 15m de roc dynamité , | %

- @GCompletement scelle, etanche et robus\%

\‘ B\
@Autre que la mise en place, aucun besom“él VOl
~ @Pas besoin de marcher sur le matériel ¢ o Jamite POURETE
sondes ou positionner les rubans de de ‘calonl

.,;g”, u. ou un drone sur place

.. ,’

uer les relevés de

@Remplace BMM, peut calibrer les o'-' SSHRITRIERCTESICOMMe OrePro 3D.

- | :\‘;' ~

e M,

eInfrastructure déployable en une journee™= =y

>
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SYAD L

Plusieurs fonctions, méme produit

" DRILLS ST | EXCAVATION l @Optimisation du forage sautage outil de production
OPTIMIZAT MONITORING

et de diagnostic

@Mouvement de sautage, SUIVIiG ~'  fessources, des
concentrations. Reconcnlatlon ,es sautage

N %sb
@Confirmation de deplacem@hu Lre@} [p)@jf Pexcavation.
Delimitation des contacts.&

sv

@ lracabilite de la fosse au n CESSEU.
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SYAD L

Une solution concrete, une mesure directe

e@Accélération 3 Axes

@Gyroscope 3 axes

@Reconnaissance |A embarquée

‘i " '\1
7
3

@ loujours, active apres sautage, detec S Ia ﬁ)@lle lors de ['excavation
f'“" By
oour confirmation et calibration. s

@ Grade industriel, -40 a +85 °Gj re|a| d | o) Fnﬁ’[lon g A
m ) '.‘ Z ;71
@Communication bldlrectlonnelle 2 " g

ll“

e
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Optimisation et Diagnostic

@ Mesure ['acceleration initiale et vitesse maximale
\ e
@ Visualisation de la distribution de I’énergie de sautage ®

SNy
e

i
' ","'w e

@ Moment d’inflexion (Chute libre)

@ Mellleur controle de la fragmentation

-
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S Z DTM TRI-(\)CRKEING
Tracabilite

® Suivis du matériel jusqu’au dome ou a la halde a
Mineral Jusgqu au concasseur.

® Evite les dompes accidentelles \

..{

@ Possibilité d’installer des Ore Tracer plus petits pou'r /

accroitre I'échantillonnage et obtenir plus d’ mformaﬁ
par tonne.

RSB NN,
- \;‘.‘0
3 g

@ Evite les pertes de minerai sur les haldes NS

s

7 : : ' 8'ctobre 2025
@ Detection physigue des contacts 48¢ session SEEQ %



S Z D TM TRI?CRKEING
Tracabilite

Digging analysis (S2D)

Q Reset Zoom

® Transport de/la sonde

Ju§@|u a la halde a mineral.

~ .h
: f.-i
\

@ [Detectectlon des
3 ents de faible

3
Mﬂ MA -~ ~— '
A |I |' F‘ r ‘ .' [ | l‘ | :
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movement_score - dig score s
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S2DT™ s
Excavation A

@ Détection des péerimetres, limitation des zones .

® Balise GPS autonome installable sur n’importe quelle, pelless

@ Confirme la position aprés sautage lorsque la pelle touche l :;;. |
les sondes. (Localisation GPS) B |

@Information directe compatible avec une réalité augme'

B

eDilution réduite, marquage des contacts des zones =8
d’intéréet >

. . : T 30 Octobre 2025 |
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Excavation f

} il Y o B N0
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®Permet d’embarquer un syk ’@PS sans fils sur

N L

v o, ."\ o~ : .‘ ' ) S

n'importe quelle pelle. s s
@On obtient les coordonNEESIEtRgOEct 2
chaque instant a
@Déploiement rapide.. %
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S2DT™ MOVEMENT
Mouvement de sautage

® Vecteur de deplacement (precis au metre pres)

® Acquisition de donnée sans fils

@ Modification des polygones sans logiciel complexe %

® Integration aux logiciels de planification des ressource *a
Ex : Deswik &

\
.\,‘ 1 7 A
o Y
‘\‘ .‘.

® Réduction des erreurs de manipulation de données

DN,
\"«"’.
e 5 ~‘ .

® Peut mesurer les mouvements de faible amplitude et N

mesurer la stabilite des sols. (remblais, digue, support, -30 Octobre 2025 @
48e session SEEQ :
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SYAD L

Deploiement rapide et securitaire
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Deploiement rapide et securitaire

b
Comp |Ie
‘;‘A-’A \ b ¢ i
& X J
¢ LTE public/prive, WIFI, Mesh
\ { . gl ""}%’? ',_',‘," |
........ "."-::.“' vis

® Des milliers de sondes peuvent etre deployees SImuIta ~mam

@2 a 3 antennes pour la couverture en bordure de |a fc‘)"s*é’ NN

30 Octobre 2025 @
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Deploiement rapide et sécuritaire

@Possibilité d’utiliser un relais pour les gros volumes
(>10m ) ou pour des trous mouilles.

.Q :.

eEtalage des sondes dans le banc pour diagnostiquer |6 #5588

variation entre les zones. 30 Octobre 2025 @
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Intégration dans Deswik
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Perspective et Conclusion

cr‘.
® Avec plusieurs milliers de sondes depl’@yees I utilisation |
augmentant, I'accumulation de donne ontinue et amene de

nouvelles possibilites. L Y, A ,

ePossibilité de détecter les “miss hole” i ey /
“ \4. g

® Nouveau produit dérivé, le Ore Tag: Um, Version reduite et
simplifiee, moins dispendieuse poult unL, ielec@llitesolus
granulaire. (remplacement aux m!"wr\ ~IFID)
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